©)

GENEVO

UZIVATELSKY MANUAL

Radarovy detektor Genevo One M



wews

Gratulujeme k zakoupeni vaseho svétové nejinteligentnéjsiho
radarového detektoru Genevo One M.

Jaké jsou hlavni funkce detektoru Genevo One M?
Zafizeni Genevo One M je nejvykonéj$im modelem z rodiny pfenosnych detektorii Genevo a je uréeno k ochrané fidice pred
pokutami za prekracovani povolené rychlosti. S fidiéem komunikuje v ceském jazyce a jeho hlavnimi funkcemi jsou detekce

mikrovinnych radar( (X / K / Ka narrow pasem), laserovych pistoli, kamer na ¢ervenou a tisekovych méfic rychlosti (GPS
databaze) anové i MultaRadar CT/CD a radaru Gatso RT3.

Interpretace poplachii:
Pfi radarovém poplachu detektor zobrazi upozornéni na displeji, hlasové upozorni na pasmo, ve kterém pfijima signal

a intenzitou pipani vyjadfuje silu pfijimaného signalu. Sila signdlu ma deset trovni. GPS poplachy jsou hlaseny slovné,
napfiklad ,Stacionarni radar*.

Ovladani:
1) Levé tlaéitko MENU/ON-OFF
Kratky stisk: V okamziku mimo hlaseny poplach vstoupite do nastavovaciho menu.
V priibéhu signalizace radaru ztiSite hlasitost (MUTE). Pfisti poplach bude hlaSen opét ve standardni hlasitosti.
Dlouhy stisk: Vypnete / Zapnete zafizeni.
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2) Prostiedni tlacitko JAS / POTLACENI POPLACHU

Kratky stisk: Kratkym stiskem tlacitka zménite jas displeje Zapnuty -> Ztlumeny -> Pouze pfi poplachu -> Vypnuty.

Dlouhy stisk: Dlouhym stiskem v priib&hu poplachu si oznacite misto fale$ného radarového hlaseni tak, aby na daném misté
detektor pfi pfistim prijezdu radar zvukové nesignalizoval. Po uloZeni mista s faleSnym poplachem detektor nebude
zvukové signalizovat radar v radiusu cca 150 metri. Op&tovnym dlouhym stiskem tladitka v pribéhu ,,umli¢eného”
radarového poplachu toto zalistovani zrusite a pfi pfistim prtijezdu bude radar opét zvukové signalizovan.

3) Pravétladitko CITLIVOST / PRIDANIVLASTNIHO BODU

Kratky stisk: Rolujete mezi rezimy Maximalni / Tlumend / Uzivatelska. V rezimech Tlumend, nebo UZivatelskd, je citlivost
X/K/Kapasem mozno snizit podle preferenci uzivatele.

Dlouhy stisk: Pridate vlastni GPS bod.

4) Tlacitka napravé strané + /-
Kratky stisk: Pridavate a ubirate provozni hlasitost zarizeni.

Nastavovaci menu:

Kratkym stiskem levého tlacitkavstoupite do nastavovaciho menu.

Kazdym dalSim stiskem levého tlacitka prejdete k nastaveni dal$i polozky.

Zménu nastaveni konkrétni polozky provedete stiskem tlacitek pro nastaveni hlasitosti + / - (na pravé strané detektoru),
eventualné stiskem prostredniho tlacitka.

Po péti vtefinach ne€innosti bude nastavovaci menu automaticky ukonéeno a provedené zmény budou uloZeny. Pfipadné Ize
znastavovaciho menu vystoupit kratkym stiskem tlacitka pravého tlacitka.
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Polozky v nastavovacim menu jsou nasledujici:
(zvyraznéna jsou doporucena nastaveni pro CR)

Citlivost: Maximdlni/ Snizena / UzZivatelska

Nastaveni rychlosti v uZivatelské citlivosti (polozka pfitomna pouze, pokud je citlivost nastavena na UZivatelskou): ProstFednim
tlaéitkem vybirate mezi rychlostmi pro editaci (leva rychlost znaci rychlost pod kterou detektor nebude na poplachy reagovat viibec,
prava rychlost znaci rychlost pod kterou detektor bude na poplachy reagovat podle nastaveni Snizené citlivosti) a tlagitky + / - na pravé
strané detektoru ménite konkrétni rychlost. Pfi nastaveni 20 50 detektor do rychlosti pod 20km/h nebude na radary reagovat viibec,
v rozmezi rychlosti 20-50km/h bude reagovat pouze na silnéjsi radarové signaly a s plnou citlivosti bude na radary reagovat az
od rychlosti 50km/h.

Nastaveni hodnot sniZzené a uZivatelské citlivosti (poloZka pritomna pouze pokud je citlivost nastavena jinak neZ na Maximaini):
Prostiednim tlacitkem vybirate radarové pasmo pro editaci a tlacitky + / - na pravé strané detektoru ménite droveri signalu, od které
bude detektor na radarovy signal reagovat. Urovei potlaceni je mozno zvolit v rozmezi 0-9. Napfiklad pfi nastaveni X2 K2 a Ka2
je uroven detekce vSech pasem mirné snizena.

Méd displeje: Rychlost/Cas, Rychlost/Napéti, Napéti baterie, Cas, Rychlost, Rychlost/Kompas

Automatické tlumeni zvuku: Zapnuto / Vypnuto: PFi aktivaci funkce bude probihajicimu poplachu po dvou vtefindch sniZena hlasitost.
Minimalni rychlost pro signalizaci radaru: Off, 10 km/h, 20 km/h, 30km/h,........... , 130 km/h

X-Pédsmo: On/ Off

K-Pasmo: Wide / Narrow/ Instant Only / Off
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K Filter: Off (vypnuto) / LOW (mirny) / HIGH (vysoky) - Tato funkce filtruje falesné poplachy z aut, které pouZivaji asistenta hlidani mrtvého
Uhlu, nebo adaptivni tempomat. Pokud je funkce K Filter aktivni, detektor nebude detekovat pulzni radary jako je napr. Iskra. K pdsmo neni v
CR potrebné,proto doporucujeme tuto funkci nepouZivat.

Ka-Pasmo: Wide / Narrow / Off
Ka 34.00n/0ff
Ka 34.30n/0ff

Ka 34.7 On/ Off
Ka 35.50n/ Off

Ka Filter: Off / Normal / High - Tato funkce filtruje faleSné poplachy z aut, které pouZivaji asistenta hlidani mrtvého thlu, nebo adaptivni
tempomat. Pokud je funkce Ka Filter aktivni, citlivost detektoru v Ka pasmu je mirné snizena. Doporucujeme pouzivat filter "Normal", ktery
je idealnim kompromisem mezi citlivosti a odolnosti viici falesnym poplachdm.

Laser: On/ Off

MR CT: Wide / Narrow / Off - Tyto radary se pouZivaji ve statech SR, A, PL, NL, ES, F, LT. V téchto statech doporucujeme nastaveni Narrow.
V ostatnich statech neni tieba tuto funkci pouZivat.

MR CD: Wide / Narrow / Off - Plati stejné doporuceni jako pro MR CT
Gatso: On/ Off

MR Filter: Low / High / Off - Tato funkce filtruje falesné poplachy z aut, které pouZivaji asistenta hlidani mrtvého uhlu, nebo adaptivni
tempomat. Pokud je funkce MR Filter aktivni, citlivost detektoru na radary MR CT/CD je mirné snizena.

Startovaci znélka: On/ Off
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Upozorriovat na ziskani GPS signalu: On/ Off

Hlaseni GPS bodu: Prostiednim tlaéitkem vybirdte typ GPS bodu pro editaci a tlacitky + / - na pravé strané detektoru zapindte
avypinate hidaseni konkrétniho typu bodu.

Vzdélenost varovani u GPS bodti: Nermalni (cca 250m) / Vzdalenéjsi (cca 375m) / Nejvzdalenéjsi (cca 500m)

Units Metrics / Metrické (km/h)/ English - Anglické (mph)
Nastaveni mistniho ¢asu: Casové pdsmo ménite tlacitky +/ -

Volba jazyka: Cesky jazyk /Deutsch/English
Obnovit tovarni nastaveni: Stiskem Prostredniho tlacitka vyresetujete detektor do tovarniho nastaveni.

Odstranit vSechny viastni body: Stiskem Prostiedniho tlacitka odstranite vSechny uloZené vlastni body a uloZené faleSné poplachy.

Funkce SpeedMeter (ukazatel rychlosti) — Legalizace:

Tato funkce slouZi k legalizaci zafizeni pro pouZiti v zemich, kde je pouzivani detektori radarti zakazano. Detektor piestane
upozoriiovat na GPS body, radary i lasery. Na displeji se objevi pouze vaSe aktualni rychlost. Pro aktivaci musite mit zaply
detektor a podrZet na pét vtefin prostfedni a pravé tlacitko na vrchni strané detektoru. Poté se Vam na displeji zobrazi
SpeedMeter ON a detekéni funkce jsou zcela deaktivovany. Pro opétovnou aktivaci musite drzet pravé tlacitko a tlacitko
pro zvyseni hlasitosti na pravé strané detektoru a soucasné pripojit detektor do napajeni. Na detektoru se po osmi
vtefinach zobrazi SpeedMeter OFF a detektor je znovu piné funkéni.

@ GENEVO Radarovy detektor Genevo One M



Operacni frekvence: Technické parametry:

GPS: SiRF STAR IV Operacni teplota: -20 +85 °C

Ka narrow: 34,0GHz, 34,3GHz, 34.7GHz, 35,5GHz Skladovaci teplota: -20 +85 °C
(+120MHz) Operacni napéti: 11-16V

Ka wide:  33.4 GHz ~ 36.0 GHz Spotieba energie: 250mA normal, 330mA

K narrow: 24.125GHz (+70MHz) max. (pfi 12V)

K wide: 24.125GHz (+150MHz) Rozméry: 62 * 92 * 34 mm

MultaRadar CD/CT, Gatso RT3
Laser: 904nm

Aktualizace databhaze:

Aktualizaci databaze doporucujeme provadét cca 1x za 3 mésice.
StaZeni nové databaze se provadi dle instrukci na www.genevo.com/cz/aktualizace-gps-databaze/
pficemz na adrese www.genevo.com/cz/odber-aktualizace-databaze/
se milZete zaregistrovat a dostavat tak upozornéni o nové aktualizaci databaze na vas email.
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Vas prodejce:

Verze navodu: 2017-03-29
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